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Паспорт фонда оценочных средств 
 
№ 
п/п 

Контролируемые разделы  
(темы) дисциплины 

Код контролируе-
мой компетенции 

(или ее части) 

Наименование 
оценочных средств 

1 Введение ПКО-4 Контрольные вопросы 

2 Классификация САУ ПКО-4 Контрольные вопросы 

3 Математическое описание САУ ПКО-4 Контрольные вопросы 

4 Типовые динамические звенья САУ, их 
динамические характеристики 

ПКО-4 Контрольные вопросы 

5 Структурное (морфологическое) описание 
САУ 

ПКО-4 Контрольные вопросы 

6 Объекты автоматического управления 
(ОАУ).  

ПКО-4 Контрольные вопросы 

7 Операции в САУ и технические средства, 
их реализующие 

ПКО-4 Контрольные вопросы 

8 Операторное преобразование сигналов ПКО-4 Контрольные вопросы 

9 Логические операции, логические функ-
ции, основные теоремы алгебры логики 

ПКО-4 Контрольные вопросы 

10 Генераторы, регулирующие органы и ис-
полнительные устройства, сравнивающие 
устройства 

ПКО-4 Контрольные вопросы 

 
 



ТЕКУЩИЙ КОНТРОЛЬ УСПЕВАЕМОСТИ 
 

1. Описание оценочных средств по разделам (темам) дисциплины 
 

Раздел 1. Введение 
1. Основные понятия автоматики.  
2. Воздействия на систему.  
3. Основные принципы построения систем автоматического управления (САУ) 

Раздел 2. Классификация САУ.  
1. Назначение и общее описание каждой из классифицируемых систем.  
2. Статический и динамический режимы работы САУ.  
3. Принципы управления.  

Раздел 3. Математическое описание САУ.  
1. Классификация САУ по математическому описанию, их свойства.  
2. Дифференциальные уравнения элементов САУ 
3. Преобразования Лапласа и Фурье.  
4. Динамические характеристики САУ.  

Раздел 4. Типовые динамические звенья САУ 
1. Типовые динамические звенья САУ  
2. Динамические характеристики звеньев САУ. 

Раздел 5. Структурное описание САУ.  
1. Схемы автоматики. 
2. Виды соединений элементов в САУ 
3. Структурное преобразование элементов в САУ.  
4. Типовые схемы САУ. 

Раздел 6. Объекты автоматического управления (ОАУ).  
1. Объекты автоматического управления (ОАУ).  
2. Обобщённые дифференциальные уравнения ОАУ. 
3. Свойства ОАУ.  

Раздел 7. Операции в САУ и технические средства, их реализующие 
1. Операции в САУ и технические средства, их реализующие. 
2. Усилители, их классификация, характеристики, принцип действия и устройство.  

Раздел 8. Операторное преобразование сигналов. 
1. Функциональное преобразование сигналов. 
2. Устройства, реализующие эти операции.  

Раздел 9. Логические операции. 
1. Логические функции 
2. Основные теоремы алгебры логики.  
3. Реле, их классификация, показатели, устройство и принцип действия электромагнитных, 

магнитоэлектрических и электронных реле.   
4. Принципы построения импульсных и цифровых (микропроцессорных) систем.  
5. Устройства сопряжения с ОАУ.  

Раздел 10. Генераторы, регулирующие органы и исполнительные устройства. 
1. Сравнивающие устройства.  
2. Первичные измерительные устройства, их классификация.  
3. Устройство и принцип действия электромагнитных, магнитоэлектрических, индукцион-

ных, емкостных, оптических, тензометрических, термоэлектрических датчиков.   

 
 
 
 
 
 



Критерии оценки результатов устного ответа обучающегося: 
«Зачтено» – ставится в том случае, когда студент обнаруживает знание программного 

материала по дисциплине, допускает несущественные погрешности в ответе. Ответ самостоя-
телен, логически выстроен. Основные понятия употреблены правильно. 

«Незачтено» – ставится в том случае, когда студент демонстрирует пробелы в знаниях 
основного учебного материала по дисциплине, обнаруживает непонимание основного содер-
жания теоретического материала или допускает ряд существенных ошибок и не может их ис-
править при наводящих вопросах преподавателя, затрудняется в ответах на вопросы. Ответ 
носит поверхностный характер; наблюдаются неточности в использовании научной термино-
логии. 
 

2. Тематика контрольных работ 
Название системы и номер темы литературного источника номер 1, в котором эта систе-

ма описывается, приведены в табл.1. Номер варианта (первый столбец таблицы) определяется 
по последним цифрам шифра - номера зачетной книжки (второй столбец таблицы). Например, 

при шифрах 86011 выполняется вариант 11 «САУ вождения льноуборочных машин и комбай-
нов». 







 
 
Критерии оценивания результатов выполнения контрольных работ: 
– оценка «отлично» выставляется при правильно выполненной задаче, аккуратно и чисто, 

в соответствии с требованиями, оформленном решении; 

– оценка «хорошо» выставляется при правильно решенной задаче и при наличии в ходе 
выполнения незначительных помарок; 

– оценка «удовлетворительно» выставляется, если после проверки в задаче будут ис-
правлены все ошибки и она будет оформлена в соответствии с пунктом выше. 

– во всех остальных случаях работа не засчитывается и выдается другой вариант. 
 
 



ПРОМЕЖУТОЧНАЯ АТТЕСТАЦИЯ 
Вопросы к зачету 

1. Метрологические характеристики средств измерений, их нормирование. 
2. Классификация средств измерения. 
3. Классы точности приборов. 
4. Общие свойства и элементы электромеханических приборов 
5. Магнитоэлектрические приборы 
6. Электромагнитные приборы. 
7. Электродинамические приборы. 
8. Электростатические приборы. 
9. Индукционные приборы. 
10. Приборы сравнения. Общие свойства и элементы приборов сравнения. 
Мосты постоянного тока. 
11. Мосты переменного тока для измерения индуктивности и емкости. 
12. Автоматические мосты и компенсаторы. 
13. Электронные измерительные приборы. Общие свойства и элементы электронных измери-
тельных приборов. Выпрямительные измерительные приборы. 
14. Электронные омметры. Электронные вольтметры. 
15. Электронно-лучевые осциллографы. Цифровые осциллографы. 
16. Цифровые приборы. Структурная схема. Общие свойства и элементы цифровых измери-
тельных приборов. Двоичный и двоично-десятичный код. 
17. Аналого-цифровые преобразователи (АЦП). Метрологические характеристики АЦП. 
18. Цифровые вольтметры и мультиметры. 
19. Назначение, устройство, включение трансформаторов тока. Классы точности трансформа-
торов тока, режим работы, погрешности. 
20. Назначение, устройство, включение измерительных трансформаторов напряжения, классы 
точности. 
21. Расчет резистивных делителей напряжения. Расчет шунтов с заданным коэффициентом 
шунтирования. 
22. Схема дифференциального инструментального усилителя. Коэффициент усиления инстру-
ментального усилителя, подавление синфазного сигнала, входное сопротивление. 
23. Аналоговые приборы среднеквадратического и среднего значения. 
24. Отсчетные устройства цифровых приборов. 
25. Назначение и технические характеристики измерительных генераторов. 
26. Резистивные датчики угла поворота и перемещения. 
27. Тензодатчики. Устройство, коэффициент тензочувствительности. Схемы включения рези-
стивных датчиков. Термокомпенсация. 
28. Емкостные датчики перемещения и угла поворота. Схемы включения емкостных датчиков, 
термокомпенсация. 
29. Разновидности индуктивных датчиков. Схемы включения индуктивных датчиков, термо-
компенсация. 
30. Устройство, чувствительность и схемы включения пьезодатчиков. 
31. Термосопротивления. Разновидности, чувствительность, схемы включения, линейность. 
32. Термопары, устройства, чувствительность, линейность, разновидности. 
33. Фотосопротивления, фотодиоды и фототранзисторы, чувствительность, примеры примене-
ния. 
34. Аналоговые компараторы, технические характеристики, применение. 
35. Примеры регулирования температуры в заданном диапазоне (температуры в печах, в по-
мещениях, в теплицах). 
36. Измерительные информационные системы. Общие свойства и элементы измерительных 
информационных систем. Основные структуры измерительных информационных систем. 

Критерии оценки знаний студентов на зачете: 
– «зачтено» выставляется студенту, который твердо усвоил программный материал, гра-

мотно и по существу, без существенных неточностей отвечает на вопросы, владеет необходи-
мыми навыками и приемами выполнения практических заданий. 

– «незачтено» выставляется студенту, который не знает значительной части программно-
го материала, допускает принципиальные ошибки, неуверенно, с большими затруднениями 
выполняет практические задания. 



ЗАДАНИЯ ДЛЯ ОЦЕНКИ УРОВНЯ СФОРМИРОВАННОСТИ 
КОМПЕТЕНЦИЙ 

Задания для оценки сформированности компетенции «ПКО-4»: 

1. Значение физической величины, идеально отражающее данную величину: 
1) мнимое 
2) настоящее 
3) истинное 
4) правильное 

2. Погрешность, которая изменяется случайным образом при повторном измерении той 
же величины: 
1) методическая 
2) грубая 
3) случайная 
4) систематическая 

3. Прибор какой системы можно использовать для измерения напряжения, тока и мощно-
сти в цепях постоянного и переменного тока? 
1) электромагнитной 
2) индукционной 
3) электродинамической 
4) магнитоэлектрической 

4. При работе прибора какой системы используется принцип втягивания ферромагнитно-
го сердечника в катушку с током? 
1) электромагнитной 
2) индукционной 
3) магнитоэлектрической 
4) электродинамической 

5. С каким измерительным механизмом работают выпрямительные измерительные при-
боры 
1) электромагнитным 
2) магнитоэлектрическим 
3) электродинамическим 
4) электростатическим 

Задания для оценки сформированности компетенции «ПКО-4»: 

1. Для практических измерений применяются: 
1) рабочие средства измерения 
2) образцовые средства измерения 

3) эталон 
4) проверочные средства измерения 

2. Измерительная величина сравнивается с мерой при измерении: 
1) прибором сравнения 
2) показывающим прибором 

3) осциллографом 
4) цифровым прибором 

3. Для чего предназначены компенсаторы постоянного тока: 

1) для измерения сопротивлений 
2) для измерения ЭДС 
3) для автоматизации измерений 
4) все вышеперечисленные 

4. В генераторных измерительных преобразователях измеряемая величина преобразуется 

в пропорциональные: 



1) ЭДС или ток 
2) сопротивление 
3) индуктивность или емкость 
4) все вышеперечисленные 

5. Частота дискретизации цифрового прибора характеризует его: 
1) точность 
2) диапазон измерения 
3) частотный диапазон 
4) быстродействие 

 
Задания для оценки сформированности компетенции «ПКО-4»: 
1. Частота дискретизации цифрового прибора характеризует его: 

1) точность 
2) диапазон измерения 
3) частотный диапазон 
4) быстродействие 

2. После окончания измерения вторичная обмотка трансформатора тока ТА 
1) должна остаться разомкнутой 
2) должна быть замкнута накоротко 
3) должна быть заземлена 
4) замкнута на измерительное сопротивление 

3. При измерении тока в высоковольтных цепях переменного тока применяются 
1) амперметры магнитоэлектрической системы 
2) магнитоэлектрические гальванометры 
3) амперметры электростатической системы 
4) амперметр соответствующей системы с трансформатором тока 

4. Принцип действия термопары основан на: 
1) тепловом расширении металлов 
2) термоэлектрическом эффекте 
3) сопротивления измерительного преобразователя 
4) изменении емкости измерительного преобразователя 

5. Индукционные измерительные преобразователи служат для измерения: 
1) электромагнитной индукции 
2) линейной или угловой скорости 
3) линейного или углового перемещения 
4) индуктивности катушек 
 

Задания для оценки сформированности компетенции «ПКО-4»: 
1. Неэлектрические датчики подразделяются на: 

1) механические, гидравлические, пневматические. 
2) параметрические, механические и гидравлические. 

3) генераторные и параметрические. 
4) датчики одностороннего действия и потенциометрические датчики. 

2. От чего зависит емкость в емкостных датчиках: 
1) от длины пластин. 
2) от площади пластин. 

З) от ширины пластин. 
4) от толщины пластин. 

3. Датчик уровня — это устройство для измерения: 

1) уровня веществ. 
2) уровня газов. 
3) уровня газов и веществ. 



4) уровней некоторых веществ. 
4. Что такое датчик? 

1) измеряющее значение величины. 
2) устройство, измеряющее параметры процесса. 
3) устройство, измеряющее скорость. 
4) устройство для измерения температуры. 

5. Что представляет собой жидкостной датчик? 
1) устройство для усиления тока. 
2) вакуумную или газонаполненную лампу. 
3) стеклянную трубку, внутри которой размещена стеклянная ампула с капилляром. 
4) конденсатор, емкость, которой от площади пластин. 
 

Задания для оценки сформированности компетенции «ПКО-4»: 
1. Что называют автоматизацией? 

1) это способ облегчения деятельности человека посредством комплексной механизации про-
изводственных и сервисных процессов; 
2) это использование саморегулирующих процесс технических средств и программ, обеспечи-
вающих заданные параметры функционирования системы в автономном режиме; 
3) автоматизацией называют использование в обработке информации технических устройств, 
передающих данные на центральный пульт управления; 
4) автоматизация — это математическое описание объектов, которые функционируют в систе-
ме «датчик — компаратор — исполнительное устройство» в кооперации с человеком или ро-
ботом. 

2. Время запаздывания в объектах автоматического управления это: 
1) тот промежуток времени, когда система начинает реагировать на произведённое на неё воз-
действие; 
2) интервал времени, характеризующий «внутреннюю инерцию» объекта; 
3) временной промежуток, за который срабатывает исполнительное устройство, установленное 
в системе управления; 
4) время обработки компьютером сигналов от объекта. 

3. Что в теории автоматического управления называют исполнительным устройством? 
1) это задвижка, заслонка или шаровый кран с ручным приводом, установленные на трубопро-
воде; 

2) это устройство, получающее соответствующий сигнал от регулятора и осуществляющее 
управляющее воздействие на объект; 

3) это пневматический или электронный регулятор, работающий в одноконтурном режиме; 
4) это локальное вычислительное устройство (чип), выдающее команды на те и ли иные ис-

полнительные механизмы. 
4. Что понимается в автоматизации под обратной связью? 

1) под обратной связью в автоматизации понимается прямо пропорциональная связь между 
регулируемыми параметрами; 
2) под обратной связью в автоматизации понимается степенная связь между регулируемыми 

параметрами; 
3) под обратной связью в автоматизации понимается математическое ожидание между вход-
ными и выходными параметрами; 

4) под обратной связью в автоматизации понимается учёт величины выходного сигнала при 
формировании управляющих воздействий. 

5. Какие плюсы даёт автоматизация? 
1) повышение производительности труда; 
2) повышение качества выпускаемой продукции; 

3) снижение себестоимости при обслуживании больших рынков сбыта; 
4) снижение налогового бремени на производство. 

 

 



Правильные ответы 

ПКО-4: 
1 3 
2 3 
3 3 
4 1 
5 2 
 
ПКО-4: 
1 3 
2 1 
3 2 
4 1 
5 4 
 
ПКО-4: 
1 4 
2 4 
3 4 
4 2 
5 2 
 
ПКО-4: 
1 1 
2 2 
3 4 
4 1 
5 3 
 
ПКО-4: 
1 2 
2 1 3 
3 2 
4 4 
5 1 
 
Задания для оценки сформированности компетенции «ПКО-4»: 

1. Метрологические характеристики средств измерений, их нормирование. 
2. Мосты переменного тока для измерения индуктивности и емкости. 
3. Цифровые вольтметры и мультиметры. 

4. Назначение, устройство, включение трансформаторов тока. Классы точности трансформа-
торов тока, режим работы, погрешности. 
5. Приборы сравнения. Общие свойства и элементы приборов сравнения. 

 
Задания для оценки сформированности компетенции «ПКО-4»: 

1. Цифровые приборы. Структурная схема. Общие свойства и элементы цифровых измери-
тельных приборов. Двоичный и двоично-десятичный код.  
2. Электродинамические приборы. 

3. Автоматические мосты и компенсаторы. 
4. Электронно-лучевые осциллографы. Цифровые осциллографы. 
5. Магнитоэлектрические приборы. 

 
 
 



Задания для оценки сформированности компетенции «ПКО-4»: 
Мосты постоянного тока. 
1. Классификация средств измерения. 
2. Электростатические приборы. 
3. Аналого-цифровые преобразователи (АЦП). Метрологические характеристики АЦП. 
4. Электронные омметры. Электронные вольтметры. 
5. Индукционные приборы.  

 
Задания для оценки сформированности компетенции «ПКО-4»: 

1. Электромагнитные приборы. 
2. Электронные измерительные приборы. Общие свойства и элементы электронных измери-
тельных приборов. Выпрямительные измерительные приборы. 
3. Классы точности приборов. 
4. Общие свойства и элементы электромеханических приборов 
5. Назначение, устройство, включение измерительных трансформаторов напряжения, классы 
точности. 

 
Задания для оценки сформированности компетенции «ПКО-4»: 
1. Какие минусы приносит автоматизация? 
2. Какая из перечисленных ниже функций используется в теории автоматического управ-

ления для описания ступенчатого воздействия на объект? 
3. Какие системы автоматического управления называют одномерными? 
4. Что в теории автоматического управления называют датчиком? 
5. Что означает в автоматизации понятие «чёрный ящик»? 
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